附件2
机器人视觉引导项目培训内容

一、走进标杆企业
（一）行业标杆企业的变革思想及人才需求。
（二）汽车主机厂的焊涂总工艺产线访学。
（三）现代企业管理、优秀企业文化。
二、机器人视觉引导
（一）机器人视觉引导的基本原理和技术：讲解视觉系统与机器人的联动逻辑，介绍图像采集、传输与处理的核心流程，结合车身识别案例，说明标定技术在消除误差、提升引导精度中的作用。
（二）图像处理、特征提取、目标检测等核心算法：解析灰度化、滤波等图像处理算法，演示边缘、纹理等特征提取方法，结合零部件检测场景，讲解目标检测算法的选型与适配技巧。
（三）机器人视觉在导航、抓取、定位等场景中的应用：结合一汽-大众车间场景，讲解视觉导航在AGV调度中的应用，演示视觉引导机器人抓取零部件、精准定位车身的实操案例，明确各场景技术要点。
（四）机器人视觉系统的搭建与调试方法：讲解相机、光源等硬件选型与安装规范，演示软件参数配置流程，通过实操训练图像标定、偏差校正等调试技巧，解决系统搭建常见问题。
（五）解决实际机器人视觉问题：聚焦生产中光照干扰、零件变形等问题，讲解问题诊断流程，通过案例演示算法优化、硬件调整等解决方案，培养学员现场问题处置能力。
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