附件1
机器人基础操作与编程项目
培训内容

一、走进标杆企业
（一）行业标杆企业的变革思想及人才需求。
（二）汽车主机厂的焊涂总工艺产线访学。
（三）现代企业管理、优秀企业文化。
二、KUKA C4/C5基础与实操
（一）安全注意事项：聚焦生产现场安全规范，讲解急停装置使用、安全围栏管理及人机协同禁忌，通过案例强调操作前风险排查要点，培养学员安全操作意识与应急处置能力。
（二）机器人结构：解析KUKA机器人本体关键部件，包括机械臂关节、驱动单元及连接机构，结合生产中的常见损耗部位，说明结构维护的基础要点与外观检查方法。
（三）库卡SmartPad：实操讲解操作面板各按键功能、菜单导航逻辑及权限管理，演示坐标系切换、状态监控等基础操作，帮助学员熟练掌握核心控制工具的使用方法。
（四）机器人运动：介绍关节、线性、圆弧等基础运动模式，结合车身焊接等场景，实操训练运动参数调节与路径规划，使学员理解不同运动模式的适用场景与切换技巧。
（五）投入运行：讲解机器人从断电状态到正常工作的完整流程，包括启动前检查、系统初始化及运行状态确认，结合生产线实例演示异常情况的排查与恢复方法。
（六）程序应用：围绕生产常用程序，讲解程序调用、编辑与存储技巧，结合具体工位任务，实操训练程序的导入导出及版本管理，提升学员程序应用的熟练度。
（七）建立和更改编程运动：以实际作业路径为案例，讲解运动指令的创建逻辑，实操训练路径点添加、修改及优化方法，使学员能根据生产需求调整编程运动参数。
（八）SPS指令编程：介绍SPS指令基础语法与逻辑控制原理，结合设备联动场景，讲解简单控制程序的编写与调试，帮助学员理解机器人与周边设备的协同控制逻辑。
[bookmark: _GoBack]（九）外部自动：讲解机器人与生产线控制系统的通讯原理，实操训练外部信号接收与自动作业触发，使学员掌握机器人融入生产线的核心操作。
